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표시부

1. 주메뉴부
- 주 메뉴는 다음의 항목을 포함하고 있습니다.

- 아이콘을 눌러 메뉴를 선택합니다.

가.표시아이콘

나.응용 프로그램

다. 조정부 (이 모드는 본체의 조정과 점검을 위해 사용됩니다.)

- 연직각 0의오차

- 기계 상수값 설정

- 기계의 자동 보정 시스템

- FRQ 체크 모드 설정 (‘ 5 점검과 조정 ‘ 을 참조합니다.

표시아이콘

응용프로그램

조정부



-라. 파라미터 설정부 (이 모드는 다음을 위해서 사용됩니다.
- 측정설정
- 통신설정
- 입력 값
- 단위설정

설정된 ‘ 파라미터 설정부’ 는 전원 off 후에도 저장됩니다.
(‘ 4 파라미터 설정 모드’ 를 참조합니다.)

마.  표준측정부 (이 모드는 다음을 위해서 사용됩니다.) 
- 각도측정

- 거리측정

- 좌표측정

(셋업)
파라미터 설정부표준측정부



2. 표시마크

EDM 동작중*

프리즘 상수값PSMZ 좌표Z

기상보정값PPME 좌표E

N 회 측정NN 좌표N

단회측정S사거리SD

연속측정R연직거리VD

트래킹 모드T수평거리HD

코스 모드C좌회 수평각HL

정밀 모드F우회 수평각HR

피트 단위구배 퍼센트V%

미터 단위M연직각V

내용표시내용표시



2. 표시키

측정결과 전송REC 키REC

좌표측정 모드좌표 측정키

거리측정 모드거리 측정키

각도측정 모드각도 측정키ANG

이전 모드 또는 표시로 되돌아 감Esc 키ESC

표시된 메시지와 일치하는 기능수행기능키F1-F4

기 능키 명키



표준 측정

표준측정모드 는 각도 측정, 
좌표 측정 [측정] 아이콘을 클릭 합니다.

1. 각도 측정
1) 우회 수평각과 연직각 측정하기

–각도 측정모드인지 확인 합니다.

ㄱ.   첫번째 타켓(A) 를 시준합니다.
ㄴ.  타켓 (A)를 수평각 0 00’00” 로 설정합니다.

[F1] 키와 [확인] 키를 누릅니다. 
ㄷ.  두번째 타켓 (B)를 시준합니다.

타켓 B 까지의 H / V 각이 표시될 것입니다.



2) 우회/ 좌회 수평각 절환 –각도측정 모드인지 확인합니다.

ㄱ. [F4] 키를 눌러 2 쪽으로 이동합니다.
ㄴ. [F3] 키를 누릅니다 . 

후회수평각 (HR) 좌회 수평각 절환
ㄷ. HR 모드와 같은 방법으로 타켓을 측정합니다.

[F3]키를 누를때 마다 HR/HL 모드로 전환합니다.

※ 참고 : 시준하는 방법
1. 망원경을 불빛을 향하게 합니다. 접안부의 조절나사를 돌려 십자선이

명확하게 보이도록 조절 합니다.
2. 시준경의 삼각마크 윗 꼭지점에 타켓을 시준 합니다. 시준경과 측량자

의
눈사이의 간격을 일정하게 유지합니다. 

3. 초점 조절 나사로 타켓의 초점을 맞춥니다. 

* 만약 망원경을 통하여 수직과 수평으로 볼때 십자선과 타켓 사이에 시
차가 발생한다면 초점이 부정확하거나 접안부의 조정이 안된 경우입니

다. 
이런 현상은 측정이나 측량의 정도에 영향을 미칩니다. 초점을 조심스럽
게 맞추고 접안부의 조정을 실하아여 시차를 제거합니다.  



3) 필요한 수평각을 설정하기

1)  각도 고정으로 설정하기 ------각도측정 모드인지 확인합니다.

ㄱ.  필요한 수평각으로 맞추기 위해 수평미동나사를 돌립니다 .
예) 120 00’00”

ㄴ. [F2] (고정) 키를 누릅니다.
ㄷ.  타켓을 시준합니다.
ㄹ.  수평각 고정을 종료학려면 [확인] 키를 누릅니다. 정상적인

각도측정모드로 돌아옵니다. 

2)  수입력으로 수평각 설정하기

ㄱ. 타켓을 시준합니다. 
ㄴ.  [F3] 키를 누릅니다.
ㄷ.  필요한 수평각을 입력 합니다 .

예) 70 20’30” 입력 70.2030
ㄹ.  [설정] 키를 누릅니다.

완료되면 정상적인 각도측정 모드에서 입력한 각도로 설정 합니다.
- 잘못된 입력값 (예:70’ ) 이면 설정이 완료되지 않고 단계3으로 돌아 갑니다.



4) 연직각 퍼센트 구배 [V/%] 모드 –각도 측정모드인지 확인합니다.

ㄱ. [F4] 키를 눌러 2 쪽으로 이동합니다.
ㄴ.   [F2] 키를 누릅니다.

- [F2] 키를 누를때 마다 표시 모드가 설정됩니다. 

2. 거리측정

1)  대기보정 설정하기
‘대기보정 설정하기’ 할 때 온도와 기압을 측정함으로써 보정값을 얻을 수 있습니다.
대기보정 설정하려면, ‘6장 대가 보정 설정하기’ 를 보시오.

2)  프리즘 상수 보정하기
topcon 프리즘 상수는 0 입니다. 만약 프리즘이 타 메이커라면 적절한 상수값을
설정해야만 합니다. 

3)  거리측정 [연속측정]
거리측정 모드인지를 확인합니다. 



ㄱ. 프리즘을 중앙을 시준 합니다.
ㄴ.      키를 누룹니다.
예) 수평거리 / 연직거리 모드

※ 참고
. 다음의 문자는 측정모드를 표시하기 우해 표시부의 4번째 라인 우측편에 나타납니다.

F =  정밀 : C = 코스 : T = 트래킹 : R = 연속(반복): S= 단회: N=N회

. EDM 작동중이면 “ * ” 마크가 표시됩니다.

.  측정 결과는 부저소리와 함께 표시 됩니다.

.  측정이 외부환경에 영향을 받는다면 자동적으로 반복해서 재측됩니다.

.  단회 측정으로 변경하려면 [F1] 키를 누릅니다.

. SD / HD&VD 로 변경하려면 [   ] 키를 누릅니다.

.  각도측정 모드로 돌아가려면 [ANG] 키를 누릅니다.

4) 거리측정 [단회 / N회 측정 ]
측정 횟수가 미리 설정되어 있으면 기계는 설정 횟수만큼 거리를 측정한 후그 평균
값을 표시합니다. 측정횟수가 ‘1’ 또는 ‘0’로 설정되어 있으면 평균 거리를 표시하지
않습니다. 왜냐하면 단회측정 이기 때문입니다. 공장에서 단회 측정으로 간주 합니다. 



ㄱ.  측정횟수 설정하기
4장 ‘ 파라미터 설정 모드’ 를 참조하시오.

ㄴ.  측정모드 --- 각도 모드인지 확인합니다. 
* 프리즘의 중앙을 시준 합니다.  예) 수평거리 N 회 측정을 시작합니다.

부저가 올리면 평균치가 표시됩니다.
* 다음 문자는 측정모드를 나타냅니다.

R= 연속(반복) 측정 : S=단회 : N=N회

5) 정밀 / 트래킹 / 측정모드

. 정밀모드 : 정상적인 측정모드 입니다. 
측정시간 :  0.2mm  모드 : 약 208 초

1 mm 모드 : 약 1.2 초
표시 단위는 0.2mm 또는 1mm (0.001 ft 또는 0.005ft)

. 코스모드 :  정밀모드 보다 더 짧은 시간에 측정하기 위한 모드 입니다.
약간 불안전환 대상을 위한 측정에 사용합니다. 
측정시간 : 약 0.7초

표시단위는 1mm 또는 10mm (0.0005ft 또는 0.02ft)
.  트래킹모드 : 정밀모드 보다 더 짧은 시간에 측정하기 위한 모드입니다.

주로 측설작업시 또는 이동 물체로 측정이 불안정할 경우 사용합니다.
- 측정시간 : 약 0.4 초 표시단위는 10mm (0.02ft)



ㄱ. 프리즘 중앙을 시준합니다.
ㄴ. [F2] 키를 누릅니다.
ㄷ. [F1],[F2], 또는 [F3] 키를 눌러 측정모드를 선택합니다. 

이 모드를 설정하면 거리측정 모드가 다시 표시 됩니다.



GPTGPT--7001 7001 TopSURV OnbaordTopSURV Onbaord
소프트웨어소프트웨어 코스코스 매뉴얼매뉴얼

조 작 순 서

(1) LCD 상의 바탕화면에서
[TopSURV] 아이콘을 더블
클릭 합니다.

표 시 부

1. 현황측량



조 작 순 서

(2) 메뉴에서 [JOB] ➜ [신규]
를 클릭합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(3) 새로운 JOB명을 입력합니다. 나머지
항목은 입력하지 않아도 됩니다. 

그 다음 [작성]버튼을 누릅니다. 

예) 이름 : TOPCON 

표 시 부



조 작 순 서

(4) [측량] ➜ [기계/후시점 설정]을
누릅니다. 

(이 메뉴는 기계점과 후시점을

입력하여 역방위각을 계산한

후 본체에 방위각을 세팅할 수

있습니다) 

표 시 부



조 작 순 서

(5) [기계점] 항목에 기계점 번호를
입력하고 맨 우측 아이콘 를 누
릅니다. 

단, 이미 좌표가 저장되어 있으면

A) 기계점 번호 입력없이

(6) 과정의 그림에서 [리스트]
를 눌러 표시되는 좌표 리스트
에서 선택하고 [설정]버튼을
누릅니다. 

(권장) 

B) 기계점 번호를 알고 있다면 기

계점 번호만

(8)과정으로 갑니다. 

예) 기계점 : 1 

표 시 부



조 작 순 서

(6) 메뉴에서 [추가] 항목을 누릅니

다. 
♣ 아래 그림은 [리스트] 항목을 선

택했을 경우 화면입니다. 

해당 점을 선택하고 [설정] 버튼
을 누릅니다.

표 시 부



조 작 순 서

(7) 점 번호를 확인하고 필요시 기
계점에 대한 [코드]를 입력한
후

해당좌표(N,E,Z)을 정확하게 입
력합니다. 그 다음 화면상단의
[확인] 버튼을 누릅니다. 

예) 코 드 : CP1 ☜ 필요할 경
우에만 입력해도 됨

N좌표 : 100.000 

E좌표 : 100.000 

Z좌표 : 10.000 

이전 화면(후시관측 화면)으로

돌아옵니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(7) [확인] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(8) 필요하면 IH(기계고)와 RH

(프리즘고)를 입력합니다. 

표 시 부



조 작 순 서 표 시 부

(9) [후시점] 항목에 후시점 번호를
입력하고 맨 우측 아이콘

를 누릅니다. 
단, 이미 좌표가 저장되어 있으면
A) 후시점 번호 입력없이 (10)    

과정의그림에서 [리스트]를 눌러
표시되는 좌표 리스트에 선택하고

[설정]버튼을 누릅니다. 
(권장) 

B) 후시점 번호를 알고 있다면

후시점 번호만 입력한 후 바로
(13) 과정으로 건너뜁니다. 

예) 후시점 : 2 



조 작 순 서

(10) 메뉴에서 [추가] 항목을 누릅
니다. 

♣ 아래 그림은 [리스트] 항목을 선
택했을 경우 화면입니다. 

해당 점을 선택하고 [설정] 버튼
을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(11) [확인] 버튼을 누릅니다.

표 시 부



조 작 순 서

(12) 점 번호를 확인하고 필요시 후
시점에 대한 [코드]를 입력한
후 해당 좌표(N,E,Z)을 정확하
게 입력합니다. 그 다음 화면상
단의 [확인] 버튼을 누릅니다. 

예) 코 드 : CP2 ☜ 필요할 경
우에만 입력해도 됨

N좌표 : 200.000 

E좌표 : 200.000 

Z좌표 : 20.000

이전 화면(후시관측 화면)

으로 돌아옵니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(13) 버튼을 누르면 현
재 역방위각을 확인할 수 있습

니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(13) 먼저 후시점을 시준합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(14) 시준이 완료되면 화면 하단에
있는 [설정] 버튼을 누릅니다. 

그러면 본체에서 소리가 나면

화면 하단부의 각도부에

현재 계산된 방위각으로 세팅
됩니다. 반드시 각도를 확인하
세요. 

표 시 부



조 작 순서

(15) 화면 상단의 [닫기] 버튼을 누
릅니다. 

주 화면으로 빠져나올 것입니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(16) 실질적인 현황측량을 위해

[측량] ➜ [방사관측]을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(17) 미지점 [점번호], [RH(프리즘
고)], [코드]를 입력합니다. 

여기서, RH(프리즘고)와 코드는
필요시 입력하며, 점 번호는

좌표가 저장되면 1씩 자동 증가
합니다. 

(18) 프리즘을 시준 합니다.

표 시 부



조 작 순 서

(19) [ENT]키 또는 [측정]버튼을

누릅니다. 

※ [ENT] 버튼은 측정하고 저장
을 연속적으로 수행합니다.(권
장) 

[측정] 버튼은 측정만 하며 저
장하려면 [ENT]버튼을 눌러야
만 합니다. 

표 시 부



조 작 순 서 표 시 부

(20) 저장할 좌표가 표시됩니다. 
저장하려면 [확인] 버튼을 누릅니다.

저장하지 않으려면
[취소] 버튼을 누릅니다. 

* [점저장] 화면은 주메뉴의

[JOB]→[구성]→[측량]→
[구성:기타설정]
항목에서 (측정후 좌표속성 편집하기)을

체크하면 나타납니다. 



조 작 순 서

(21) 방사관측 -정측 화면으로

돌아옵니다. 

표 시 부



조 작 순서

(22) 다음 미지점 측정은 (18) ~ 
(20) 과정을 반복실시하면
됩니다. 

※여기서, 각 항목에 변경사
항을 재입력합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(23) 방사관측을 종료하려면

[닫기] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



가 .  ActiveSync 설치하기

(1) TOPCON에서 제공하는 USB 케이블을 가지고 GPT-7001 과 PC를
연결하고 전원을 꼅니다.

USB 케이블

GPT-7001

2. GPT-7001과 PC간의 ActiveSync설치및연결하기



(2) PC에서 ActiveSync 소프트웨어를 설치합니다. 

(3) 설치 마지막에 아래의 그림에서 모바일 장치를 찾지 못할 경우 GPT-7001
본체에서 USB 케이블을
분리했다가 다시 접속하면 빠르게 연결이 될 것입니다. 



(4) [새 파트너 관계] 윈도우에서 [아니오] 항목을 클릭하고 [다음]을 누릅니다. 



(5) 윈도우 중앙에 [연결됨]이라는 메시지와 우측 아이콘이 녹색으로
바뀌면 연결이 완료된 상태입니다. 

윈도우 바탕화면

좌측하단



나. ActiveSync 연결하기

(1) GPT-7001 전원을 껴고 TOPCON에서 제공하는 USB 케이블을
가지고 GPT-7001 과 PC를 연결합니다. 

USB 케이블

GPT-7001



(2) GPT-7001본체에서 소리음이 나면서 연결이 되면 [새 파트너 관계]
윈도우 나타납니다. 
여기서, [아니오] 항목을 클릭하고 [다음]을 누릅니다. 



3) 윈도우 중앙에 [연결됨]이라는 메시지와 우측 아이콘이 녹색으로
바뀌면 연결 상태에 있음을 알 수 있습니다. 

윈도우 바탕화면
좌측하단



1) GPT-7001 에서의 데이터변환

조 작 순 서

(1) GPT-7001 본체의 TopSURV 
소프트웨어를 실행합니다. 

표 시 부

3. 데이터 변환 및 전송



표 시 부조 작 순서

(2) [JOB]➜[내보내기]➜[파일]을
누릅니다. 

<저장된 관측데이타를 Tcad

소프트웨어에 맞는 파일 포맷으로
변환하기 위한 작업입니다.> 



조 작 순서 표 시 부

(3) [Data 타입] 항목의 우측 화살표
버튼을누릅니다. 



조 작 순 서

(4) [관측 Data]를 선택합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(5) [포맷] 항목 우측 화살표 버튼
을 누른 다음 [FC-6/GTS-7]
을 선택합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(6) [다음] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순서

(7) [이름] 항목에 변환할 파일명을
입 력 합 니 다 .  반 드 시 파 일
명.GT7 형식으로 입력해야만
합니다. 

그 다음 [확인] 버튼을 누릅니
다. 

예) topcon.gt7

표 시 부



조 작 순 서

(8) 진행과정이 그래픽으로 표시.

변환이 완료되면 화면 하단에 성공적
으로 완료되었다는 메시지를 확인합
니다. 

그 다음 [닫기] 버튼을 누르면 모든
작업이 종료됩니다. 

표 시 부



카드전송카드전송 ((CF Card) CF Card) 방법방법





GPT-7001에서 7.gt7 파일을 복사 합니다.
내컴퓨터의 저장소 카드(CF card) 클릭.



저장소 카드에 붙여넣기 실행

CF card를 컴퓨터의 TCAD 프
로그램의 데이터 가져오기에
서 실행.



2. TCAD 소프트웨어 데이터 전송 및 계산

(1) TOPCON에서 제공하는 TCAD 소프트웨어를 설치합니다. 

(2) 윈도우 바탕하면에서 TCAD 아이콘( )을 더블클릭합니다. 

(3) TCAD에서 먼저 데이터를 받을 JOB을 작성합니다. 
① [작업]→[JOB 관리] ② [추가] – JOB명 입력후 저장

Tcad.lnk



(4) GPT-7001에서 변환한 관측데이터를 TCAD의 현재 JOB 폴더로 전송합니다.
① [토탈스테이션]→[ActiveSync 연결방식 / 확인]를 클릭합니다. 



② [데이터 받기] 창이 열립니다. GPT-7001 본체와 컴퓨터간의 ActiveSync 연결이
완료되었는지를 확인합니다.



③ 좌측창은 GPT-7001 IEFILE 폴더, 우측창은 TCAD 현재 JOB 폴더가 나타납니다. 



④ 좌측 [Mobile Device]창의 좌측창에서 해당 파일을 선택합니다. 
그 다음 [데이터 전송] 버튼을 클릭합니다. 



⑤ 전송이 성공적으로 전송되었다면 전송이 완료됐다는 [알림]창이 뜹니다. 
이때, [확인] 버튼을 누릅니다. 



⑥ 우측 [My PC]창에 전송된 파일이 존재하는지를 확인한 후 [닫기] 버튼을 누릅니다

(5) 결과 데이터를 얻기 위한 다음 과정들은 TDRP 도움말을 참조하시기 바랍니다.



조 작 순 서

(1) □ 현황측량의 (1) ~ (3)번 과정을 필
요에 따라 실행합니다. 

현재 JOB에서 측설작업을 하려면 바
로 다음 단계로 넘어갑니다. 

(2) 측설점의 좌표는 미리 수입력하거

현장에서 바로 입력할

수 있습니다. 

① 미리 측설점 좌표를 수입력하는 경

우 주메뉴 [편집]→[점]을

클릭합니다.여 [추가] 버튼을 누르면

입력가능합니다. 

표 시 부

4. 좌표측설



조 작 순 서

② [추가] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서 표 시 부

③ 찾고자 하는 측설 점을 수 입력합니다.    
입력이 완료되면
[확인] 버튼을 누릅니다.



조 작 순서

④ 수입력한 측설점을 확인합니다. 
계속해서 좌표를 입력하려면

[추가] 버튼을 눌러 위의 과정을
반복한 후 입력이 완료되면

[닫기]버튼을 눌러 빠져

나옵니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(3) □ 현황측량의 (4) ~ (14) 과

을 수행합니다. 

(기계점 및 후시점에 대한 방

위각설정 과정임) 

단, 위의 과정을 이미 수행했

기계점 및 후시점에 대한

방위각 설정이 완료한 것으로

간주하며 바로 다음 단계를 수행

합니다. 필히 확인하기 바랍니다.

(4) 본격적인 측설작업을 위해서는

주메뉴에서 [측설]→[점]을

클릭 합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(5) 을 누르면 미리 입력했던

좌표 리스트가 나타날 것입니
다. 

여기서, 우측 상단의 아이
콘을 눌러 [편집-점] 항목을
선택 하여 현장에서 측설점을
바로 입력할 수도 있습니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(6) 리스트 중에서 원하는 측설점을
눌러 선택하면 검정색으로

반전될 것입니다. 그 다음 우측
상단의 [확인] 버튼을 누릅니
다. 

표 시 부



조 작 순 서 표 시 부

(7) 측설점에 해당 번호가 표시됩니다. 
그 다음 [측설] 버튼을 누릅니다. 



조 작 순 서

(8) 측설점에 대한 그래픽 화면과
데이터가 화면에 나타날 것입
니다. 

- 측설 : 찾을 점에 대한 방위각

회전 : 현재 수평각과 측설각의

차 표시

거리 : 기계점에서 측설점까지

의 거리

표 시 부



조 작 순 서

(9) 본체를 회전하여 우측 회전각을
0.0000 에 가깝도록 맞춥니다. 

그러면 측설점은 본체 시준방향
과 동일선상에 존재하게 됩니
다. 

표 시 부



조 작 순 서

(10) 본체가 고정되도록 수평고정
나사를 잠그고 기계수는 망원
경을

통하여 프리즘을 시준할 수 있
도록 폴맨을 유도합니다. 

표 시 부

폴 맨 이 동



조 작 순 서

(11) 프리즘이 보이면 [측정] 버튼
을 눌러 측정을 시작합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(12) 우측 그림의 데이타는 후방으
로 0.164m 이동하고 좌/우측
은

이동이 필요없음(0.000m)을 보
여줍니다. 네모로 표시된 항목
들이

0.0000 에 가깝도록 프리즘을
이동하여 측정하세요. 

표 시 부



조 작 순 서

(13) 측설점을 찾았으면 그 위치에
말목을 박고 다음 측설을 시작

합니다. 

여기서, 다음 측설점을 선택하
는 방법은

① [다음] 버튼을 누르면 다음
측설점으로 이동합니다. 

(※ 수입력한 좌표만 자동적으

로 검색합니다.) 

② [닫기]를 눌러 (7) 과정부터
실시합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※1)  만약 측설작업할 때 측설 관

측점의 좌표를 구하려고 한

다면 측정 후 화면 하단의

[저장] 버튼 이나 [ENT]

키를 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※2)  화면에 관측점 좌표가 표시

됩니다. [확인] 버튼을 누르

면 해당 좌표가 저장됩니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※3) 위의 관측점 좌표를 확인하려

면 우측 화면에서 [닫기]

버튼을 누릅니다.

표 시 부



조 작 순 서

(※4)   화면 상단우측 아이콘( )  

을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※5) [편집-점] 항목을 누릅니다. 

여기서, 주메뉴에서

[편집]➜[점]을 선택하여도

동일한 결과가 나타납니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※7) [절토시트] 탭을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※8)  측설 관측점(100_stk)이 나

타날 것입니다. 

하단의 슬라이드 바를 우측으

로 이동하면 해당 좌표를

확인할 수 있습니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(※9)  종료하려면 [확인] 버튼을

누르시면 됩니다. 

표 시 부



1. 도로 선형 입력하기

<예> 도로 선형 데이터

300.000100.000BP1

202080200.000200.000IP1

100.0000100.000BP

길 이길 이반 지 름E 좌표N 좌표IP

5. 도로 측량



조 작 순 서

(1) □ 현황측량의 (1) ~ (3)번 과정
을 필요에 따라 실행합니다. 

현재 JOB에서 도로측량을 하려
면 바로 다음 단계로 넘어갑니
다. 

(2) [편집]→[도로 데이터]를 클릭
합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(2)  최초 도로 제원을 입력하기 위
해서 [추가] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(3) [도로이름]을 입력하고 연직타
입 항목은 종단으로 설정합니
다. 

[확인] 버튼을 누릅니다. 

예) 도로이름 : ROAD 

표 시 부



조 작 순 서

(4)  먼저 BP점에 대한 좌표를 입력
하고 [시작체인], [체인간격]
을 차례로 입력합니다. 

예) N : 100 , E : 100 , 시작체
인 :  0 . 000  ,  체인간격 : 
20.000 

표 시 부



조 작 순 서

(5) [수평]탭을 누르면 도로추가
(ROAD) 타이틀바 화면이 나타

납니다. 여기서, 다음 IP점의
제원을 입력하려면 [추가] 버
튼을 누릅니다. 

또한, 기존의 각각의 제원을 삭
제/편집하거나 해당 제원을 임
의의위치에 삽입도 가능합니
다.([삭제]/[편집]/[삽입] 버튼) 

표 시 부



조 작 순 서

(6) [교점]을 선택합니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(7) IP점에 대한 N/E , 반지름(R), 
길이1/2을 입력하고 [확인] 버
튼을 반드시 눌러야 저장이 됩
니다. 

예) N : 200 , E : 200 , 반지름 : 
80.000 , 길이 1/2 : 각 20.000 

(8) 다시 전 화면으로 돌아옵니다. 
좌측 창에 IP에 제원이 입력된

것을 확인할 수 있습니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(9)  다음 IP점 이나 BP점을 입력하
려면 [추가] 버튼을 누른 후

위의 (6) ~ (7) 과정을 반복실시
하면 됩니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(6)  선형 데이터 (BP,IP1,EP)의 모
든 입력이 완료되면 우측 그림
과 같습니다. 

※ 만약 해당 기능에서 빠져나
오려면 항상 [확인] 버튼을 누
릅니다.

그렇지 않으면 입력한 데이터가
저장되지 않습니다.

표 시 부



2. 2. 도로도로 종단종단 입력하기입력하기

<<예예> > 도로도로 종단종단 데이터데이터

073.000110.000IP3

80 70.000170.000IP2

075.000000.000IP1

종곡선 길이계 획 고체 인IP



조 작 순 서

(1) 도로 선형에 대한 제원이
모두 입력되었으면 도로
종단 데이터를

입력합니다. 

먼저 [연직] 탭을 누릅니

다.

표 시 부



조 작 순 서

(2) [추가] 버튼을 선택합니다. 

여기서, 기존 종단 데이터가
있으면 삭제/편집 또는 신
규 종단

데이터를 삽입이 가능합니
다.([삭제]/[편집]/[삽입])

표 시 부



조 작 순 서

(3) 도로 선형구간의 첫 번째 종단
계획(IP1)을 입력합니다. 

예) 체 인 : 0.000 

Z (계획고) : 70.000

종곡선 길이 : 0.000 

(4) 종단 데이터(IP1) 입력이 완료

되면 저장하기 위해 [확인]

버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(5) 계속해서 종단 데이터(IP2,IP3)를 차
례로 입력하려면 [추가] 버튼을

눌러 위의 (3) ~ (4) 과정을 수행합니
다. 

표 시 부



조 작 순 서

(6) 종단 데이터 (IP1,IP2,IP3)의 모
든 입력이 완료되면 우측 그

림과 같습니다.

※ 만약 해당 기능에서 빠져

오려면 항상 [확인] 버튼

누릅니다.

그렇지 않으면 입력한 데이
터가 저장되지 않습니다.

표 시 부



조 작 순 서

(1)  □ 현황측량의 (4) ~ (14) 과
정을 수행합니다. 

(기계점 및 후시점에 대한 방위
각 설정 과정임) 

단, 위의 과정을 이미 수행했
다면 기계점 및 후시점에 대
한

방위각 설정이 완료한 것으로

간주하며 바로 다음 단계를

수행 합니다.

필히 확인하기 바랍니다.

(2) 주메뉴에서 [측설]➜[도로측
설]을 누릅니다. 

표 시 부

6. 도로 측설



조 작 순 서

(3) [도로] 항목의 우측 화살표를
누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(4)  도로목록에서 작업할 도로를
선택합니다.(예: ROAD) 

표 시 부



조 작 순 서

(5) [시작체인] 항목에 시작체 인을

입력합니다. 

여기서, 횡단설계까지 측설하려
면 [RH] 항목에 프리즘고를
추가로 입력해야만 합니다. 

(6) [다음] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



1. 1. 횡단횡단 템플릿이템플릿이 없는없는 경우경우

조 작 순 서

(1) 이 화면에서는 기본적인

도로 선형중심점과 좌우 옵셋을

측설 할 수 있습니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(2) [중심선 옵셋] 항목의 좌측 및
우측 옵셋값을 입력합니다. 

예) 좌측 : 6m, 우측 : 6m 

그러면 화면 하단창에 계획선
이 그림으로 표시될 것입니다. 

(3) [다음] 버튼을 누릅니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(4) 현재 측설화면이 사용자가 측설하고
자 하는 점인지를 확인하고 [측설]
버튼을 누릅니다. 

여기서, 측설 위치는 다음의 아이콘
으로 이동 가능합니다

① 아이콘은 체인간격에 따라

체인증가 또는 감소시킬

수 있습니다. 

② 아이콘은 화면하단창의 노란
색 점을 원하는 변곡점

에 놓이도록 이동시킬 수 있습니다. 

표 시 부



조 작 순 서

(1) 측설점에 대한 그래픽 화면과
데이터가 화면에 나타날 것입
니다. 

- 측설 : 찾을 점에 대한 방위각

- 회전 : 현재 수평각과 측설각의
차 표시

- 거리 : 기계점에서 측설점까지
의 거리

표 시 부

2. 도로측설작업 공통과정



조 작 순 서

(2) 본체를 회전하여 우측 회전각을
0.0000 에 가깝도록 맞춥니다. 

그러면 측설점은 본체 시준방향
과 동일선상에 존재하게 됩니

다. 

표 시 부



조 작 순 서

(3) 본체가 고정되도록 수평고정나
사를 잠그고 기계수는 망원경
을 통하여 프리즘을 시준할 수
있도록 폴맨을 유도합니다. 

표 시 부

폴 맨 이 동

pca
날짜 스탬프 (빨강)



조 작 순 서

(4) 프리즘이 보이면 [측정] 버튼을 눌

러 측정을 시작합니다. 

(5) 우측 그림의 데이타는 후방으로
1.290m 이동하고 좌/우측은

이동이 필요없음(0.000m)을 보
여줍니다. 네모로 표시된 항목
이 0.0000 에 가깝도록 프리즘
을 이동하여 재측정하세요. 

표 시 부



조 작 순서

(6) 측설점을 찾았으면 그 위치에
말목을 박고 다음 측설을 시작

합니다. 

여기서, 다음 측설점을 선택하
는 방법은

① [다음] 버튼을 누르면 다음

체인으로 이동합니다. 

② [닫기]를 눌러 (7) 과정부터

실시합니다. 

※ 측설 관측점을 저장하려고 한다
면 (16쪽 (※1) ~ (※9))과정을

실시하면 됩니다. 참조하십시오. 

표 시 부


